
 
1 Matrizengleichungen  Rechenregeln 

 

 

Rechenregeln (Ergänzung zum Buch Seite 382 ff)  

 

 

 

𝐴 ∙ 𝑋 =   𝐵                            𝑠𝑜𝑚𝑖𝑡          𝑋 =   𝐴−1  ∙ 𝐵 

𝑋 ∙ 𝐴 =   𝐵                            𝑠𝑜𝑚𝑖𝑡          𝑋 =   𝐵  ∙   𝐴−1   

𝐴 ∙ 𝑋 ∙ 𝐵 =   𝐶                     𝑠𝑜𝑚𝑖𝑡          𝑋 =   𝐴−1  ∙ 𝐶 ∙ 𝐵−1 

Typische  
Gleichungen 

Lösung 

𝑋 ∙ 𝐴 ∙ 𝐵 − 𝐴 − 𝑋 ∙ 𝐶  =   𝐷 
𝑋 𝑖𝑠𝑡 𝐿𝑖𝑛𝑘𝑠𝑓𝑎𝑘𝑡𝑜𝑟  

𝑋 = ( 𝐴 + 𝐷 ) ∙ ( 𝐴 ∙ 𝐵 − 𝐶)−1 

𝐴 + 𝐵 ∙ 𝑋  =   𝐶 ∙ 𝑋 
𝑋 𝑖𝑠𝑡 𝑅𝑒𝑐ℎ𝑡𝑠𝑓𝑎𝑘𝑡𝑜𝑟 

𝑋 = (𝐶 − 𝐵)−1 ∙ 𝐴 

𝐴 + 𝐵 ∙ 𝑋 +  𝑋 ∙ 𝐶 = 𝐷 
𝑋 𝑖𝑠𝑡 𝑅𝑒𝑐ℎ𝑡𝑠 − 𝑢𝑛𝑑 𝐿𝑖𝑛𝑘𝑠𝑓𝑎𝑘𝑡𝑜𝑟 

𝐷𝑖𝑒𝑠𝑒 𝐺𝑙𝑒𝑖𝑐ℎ𝑢𝑛𝑔 𝑘𝑎𝑛𝑛 𝑛𝑖𝑐ℎ𝑡 𝑛𝑎𝑐ℎ 𝑋  
𝑎𝑢𝑓𝑔𝑒𝑙ö𝑠𝑡 𝑤𝑒𝑟𝑑𝑒𝑛 

𝐴 ∙ 𝐵 + 𝑘 ∙ 𝑋  =   𝐶  
𝑋 𝑖𝑠𝑡 𝑚𝑖𝑡 𝑒𝑖𝑛𝑒𝑚 𝑆𝑘𝑎𝑙𝑎𝑟 (𝑘 ∈ 𝑅)  

𝑚𝑢𝑙𝑡𝑖𝑝𝑙𝑖𝑧𝑖𝑒𝑟𝑡 

𝑋 =
1

𝑘
 ∙ (𝐶 − 𝐴 ∙ 𝐵) ∙ 

𝐴 ∙ 𝑋 − 𝑘 ∙ 𝑋  =   𝐵  𝑜𝑑𝑒𝑟 
𝐴 ∙ 𝑋 − 𝑋 ∙ 𝑘  =   𝐵   

 

𝑋 = (𝐴 − 𝑘 ∙ 𝐸)−1 ∙ 𝐵   𝑘 ∈ 𝑅 
𝐷𝑖𝑒 𝑀𝑢𝑙𝑡𝑖𝑝𝑙𝑖𝑘𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 𝑚𝑖𝑡 𝑒𝑖𝑛𝑒𝑚 𝑆𝑘𝑎𝑙𝑎𝑟 

𝑖𝑠𝑡 𝑘𝑜𝑚𝑚𝑢𝑡𝑎𝑡𝑖𝑣! 
 


